Hydrokon
Pompa & Hidrofor Sistemleri Frekans

Kontrollu Stirticu Kullanim Kilavuzu
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Sayin Miisterimiz,

Urlintimiizii sectiginiz icin tesekkiir ederiz. Bu tirlinii dogru bir sekilde kullanmak igin,
kullanmaya baslamadan 6nce bu kilavuzu tamamen okudugunuzdan emin olunuz ve
kilavuzu garanti karti ile beraber gtivenli bir yerde saklayiniz.

Uyarilar

e Cihaz montaji yapilmadan once sebekeden gelen enerji kesilmelidir.

NOT: Standard power loss (Watt) = 3% of device power
AT = Kabin igcindeki sicaklik farki(°C)

3.1 = Deniz seviyesindeki havanin isinma isisi
Min. isletim Sicakhgi = 0 °C
Max. Isletim Sicakhgi = 40 °C

e Calisma sonrasi enerji kesildikten sonra kapagi agmadan 6nce 5 dakika bekleyiniz
(DC kapasitorlerin desarji igin)
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Dikkat!

Cihazbelirtilen kurallara gére baglanmadigitaktirde hafif yaralanmalara, agiryaralanmalara,
olimlere ve maddi hasarlara neden olabilir. Bu nedenle bitin ayarlamalari, glvenlik
uyarilarina ve 6nlemlerine azami dikkat eden uzman personel tarafindan yapilmalidir.

Garanti Sartlan

® Cihazi dustrmeyiniz, cok sik soka maruz birakmayiniz.

e Cihaz titresimsiz ortamda calistirilmalidir.

e Cihazi elektromanyetik radyasyon kaynaginin yakinina monte etmeyiniz.

® Cihaz kablo baglantilari dogru ve eksiksiz yapilmalidir.

* Baglanti kablolarinda olusan ark engellenmelidir.

* Sebeke frekansi 47 Hz ile 63 Hz araliginda olmalidir.

* Sebeke Uzerine disebilecek yildinm ve simsek olaylari igin ilave 6nlemler alinmalidir.
* Sebeke lUzerinde anlik voltaj kirpilmalari engellenmelidir.

® Sebeke gerilimleri belirtilen aralikta olmalidir.

Not: Yukarida bahsedilen nedenlerden dolayi olabilecek arizalarda cihaz garanti kapsami
disinda tutulur.

Ozellikler

® 2* 16 karakter LCD ekran

* Enerji var / Calisiyor / Genel Hata ledleri

* Ozel aparatlarla motor st montaj imkani

* 1 asil + 3 yardimci Hydrokon siricili toplam 4 pompa stirme ozelligi

e |P 55 Koruma sinifi

e Kolay programlanma

* 60 saniye boyunca %120 yuklenme

® 0 °Cile 50 °C arasi ortam calisma sicakhgi

® Programlanabilir kalkis ve durus rampalari

* Yiksek ve dustk voltaj korumasi

* Motor baglanti uclari kisa devre korumasi

® Programlanabilir uyuma ve uyanma siresi (asil pompa icin)

® Programlanabilir devreye girme ve devreden ¢ikma suresi (yardimci pompa igin)

® Pompa tanima ozelligi

* Bina otomasyonuna MODBUS Uzerinden RS485 arayuzdi ile veri aktarma 6zelligi

* Hidrofor modunda 1 adet, sirklilasyon modunda 2 adet 4-20 mA basing transmitteri
ile calisabilme 6zelligi

e Zararl gerilimlere karsi koruyucu harmonik filtre teknolojisine haizdir.

* |[EC 60204-1: 2006/AC 2010 standardi kapsaminda yapilan testlerden gegmistir.

® 2006/42/AT yonetmeligi ve uygulanan EN ISO 12100:2010 harmonize standartlarin
sartlarini saglamaktadir ve testlerden gegmistir.

* Pompa devrede ve hata bilgileri icin role kuru kontak ¢ikiglari

® Master slrici arizalanmasi durumunda sistem slave strlcller Gzerinden ¢alismaya
devam eder

e Hidrofor sistemlerinde maksimum 4 siricy, sirkiilasyon sistemlerinde maksimum
3 slirtict birlikte calisabilme
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Korumalar

Cihaz disiik voltaj korumasi: Sebeke voltaji nominal degerinin %20 altina
distiginde ekranda dusik voltaj hatasi gorilecektir.

Cihaz yiiksek voltaj korumasi: Sebeke voltaji nominal degerini %20 astiginda
ekranda ylksek voltaj hatasi gorilecektir.

Cihaz asin sicaklik korumasi: Cihaz gévde sicakligi 80 °C'yi gectiginde ekranda
sicaklik hatasi gorulecektir.

Faz korumasi: Uc fazli siiriiciiler icin fazlardan biri gelmediginde cihaz ekraninda
faz hatasi gorilecektir.

Kisa devre korumasi: Motor uclar kisa devre oldugunda ekranda motor kisa
devre hatasi gorulecektir.

Flatorle susuz caligmaya karsi koruma

Elektriksel Montaj

Kablo kalinliklari ve kullanilan sigorta buyuklikleri cihazin giris ve ¢ikis akimina
gore secilmelidir.

Gug hatti kablolari ve kontaktor (role) bobini gibi enduiktif yik kontrol eden
kablolar kontrol kablolarindan mimkin oldugu kadar uzak tutulmalidir veya
gerekiyorsa birbiri Gzerinden dik gecirilmelidir. Paralel gecirilmemelidir. Konrol
kablolari icin blandajli kablo kullaniimalidir. Kontaktor ve réle bobin uglarina RC
baski devresi ilave edilmelidir.

Cihazin topraklamasinin nétr hattina birlestirilmemesi tavsiye edilir.

Sebeke - Cihaz Baglantisi

Gug kaynagi voltajinin ve akiminin cihaza uygun oldugundan emin olunuz ve
sebeke cihaz arasina uygun devre kesicilerin kondugundan emin olunuz.

Cihazi sebekeye baglamadan 6nce sebeke tarafindaki enerjiyi kesiniz.

Cihaz baglanti klemensleriiyisikarak ¢ciplak kablo birakmadan ve kablolar birbirine
kisa devre olmayacak sekilde yapilmalidir.



SURUCU KLEMENS BAGLANTILARI l ETNA®

Siiriicii - Motor Baglantisi

e Sirlci ve motorun nominal akim ve gerilimlerinin uygunlugu kontrol edilmelidir.

e Sirlcl ve motor arasina sigorta konmamalidir.

® Motor siurict baglantisi dort telli ekranli kablo ile U, V, W terminallerine

e yapilmali ve kablo ekranlari motor ve invertor tarafinda toprak terminaline
baglanmalidirToplam motor kablosu uzunlugu 25 m'yi gegmemelidir.

NOT : Kablo kesitleri igin kullanma kilavuzu sonundaki teknik &zellikler bélimine
bakiniz.

Kontrol Kablolari Baglantisi

Kontrol kablolarinda ekranli kablo kullanarak kablo ekranini topraklayiniz.
(Notre baglamayiniz)

DIKKAT: Kontrol kablolari ,sebeke ve motor kablolari ayri ayri tasinmalidir.
KESINLIKLE ayni kablo kanalindan gecirilmemelidir.

Frekans Konvertori Montaj Rehberi

1 Cihazi kutusundan cikariniz.

2 Cihazin herhangi bir fiziki hasari olup olmadigini kontrol ediniz.

3 Cihazi monte edeceginiz motorun fan saci tizerine, aliminyum tarafi gelecek ve

dengede duracak sekilde yerlestirin.

Cihazin montaj kelepgelerini gikartiniz.

Cihazin Ust kapagini késlerdeki 4 adet civatayi sékerek, cihazi agin.

Cihazin Aliminyum gévdesi Uzerendeki deliklerden M5 x 50 mm civatayi gegirin.

Cihazin montaj kelepgelerini M5 x 50 mm civatalara vidalayin.

Montaj kelepcelerini Motor fan sacina takin.

Montaj kelepge vidalarini sikarak cihazi motora gerektigi gibi sabitleyin.

(M5 x 50 mm sabitleme civata kafalari aliminyum gévdedeki yuvalarindan

disari tasmayacak sekilde yuvada gomuli olmalarina dikkat ediniz. Aksi halde Ust

kapak yerine tam oturmayacak, contayi gerektigi gibi sikmayacak ve sizdirmazlik

saglanamayacaktir).

10 Cihaz kablo baglanti gegisleri icin gerekli rakorlarin icindeki sizdirmazlik
elemanlarini ¢ikartiniz. Kablolari bu rakorlarin icinden gegiriniz.

11 Transmitter, Flator, RS485 baglantilarini yayli klemenslere baglayiniz.

12 Motor kablo baglantisini topraklama dahil yapiniz.

13 Enerji girisi baglantisini topraklama dahil yapiniz.

14 Cihaz Ust kapagini aliminyum govdeye uygun sekilde montajlayin.

15 Cihaz Ust kapagi takilmadan KESINLIKLE cihaza enerji vermeyiniz.

16 Cihaz Ust kapaginin gerektigi gibi montajlandigindan emin olunuz.

17 Cihaza enerji veriniz.

18 Cihazin calisacagi sartlara gore parametre ayarlarini yapiniz.

19 Cihaz parametre hattindan ¢iktiktan 10 saniye sonra calisma konumuna gecer.

VO ONO G A
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ENERJi
GiRiSi

MOTOR
BAGLANTISI

DIJIiTAL
BAGLANTILAR

> 12) BMS Baglantisi (-)
> 11) BMS Baglantisi (+)

> 10) Transmitter 2 (+)
> 9) Transmitter 2 (-)

> 8) Kontak - Harici start icin

)

> 7)Kontak - Harici start icin

> 6) Transmitter 1 (+)

> 5)Transmitter 1 (-)
)
)
)
)

4
> 3)Flator

Flator

> 2)ic Haberlesme (-)

> 1)i¢ Haberlesme (+)
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w ¢ ) W 11 12

S P P Q=

1 Nolu Klemens : RS485 haberlesme (+) baglanti ucu

2 Nolu Klemens : RS485 haberlesme (-) baglanti ucu

. Harici kontak ucu ( Ov ) GND. (Flator)
. Harici kontak ucu. (Flator)

3 Nolu Klemens
4 Nolu Klemens
5 Nolu Klemens . Basing sensord (4-20 mA (-)
6 Nolu Klemens .Basing sensori (4-20 mA) (+)

. Harici kontak ucu (Ov) GND. (Harici start)
. Harici kontak ucu. (Harici start)

9 Nolu Klemens : 2. Basing sensorl (4-20 mA) (-)

10 Nolu Klemens : 2. Basing sensori (4-20 mA) (+)

11 Nolu Klemens : BMS Haberlesme (RS485) (+)

12 Nolu Klemens : BMS BMS Haberlesme (RS485) (-)

7 Nolu Klemens

N N —m

8 Nolu Klemens

1. Harici kontak ucuna (3 ve 4 nolu klemenslere) rezerv depo flatori baglanir.
Yok ise kendi arasinda koprileyin. 1.Basing sensori (4-20mA (+) ve (-) uglarini dogru
baglayin.

2. harici kontak uglari (7 ve 8 nolu klemensler) yari otomatik modda harici start icin

kullanilabilir. Kendi aralarinda képrilendiginde motor devreye girer. Bu modda flator
klemensleri devre disidir.
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ROLE BAGLANTILARI

ROLE 1 ROLE 2

N0 | CC INC w0 JOC § NC

NO: Normalde acik kontak
CC : Ortak kantakt
NC : Normalde kapali kontakt

Role 1 : Cihaz calistyorken Role 1 ceker.
Réle 2 : Cihaz hatadayken Role 2 geker.
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Ornek Parametre Ayarlanmasi

Hidrofor Parametrelerinin Ayarlanmasi
NOT: Bu ayarlar MASTER cihaza yapilir.

PO007 Parametresine motor akimi girilir. PO009 Parametresine sistemin calisacagi
basing degeri girilir (Orn : 4.0 Bar). P0015 Parametresine pompanin verebilecegi
maksimum basin¢ degeri girilir. Ya da PO018 Parametresi set edilerek programdan
cikilir. (Not : Basma kismindaki vanayi kapattiktan sonra (vana ile pompa arasinda
genlesme tanki olmamali) Otomatik set parametresini set edin.) Cihazin bu basinci
otomatik olarak hesaplamasi saglanir.

NOT: Parametre PO009 ve P0015 ayrica slave cihazlarda da masterdaki gibi
ayarlanmalidir.

Sirkiilasyon Parametrelerinin Ayarlanmasi

PO009 Parametresine sistemin calisacagi fark basing degeri girilir. (AP) (6rn: 1.0 bar).
PO015 Parametresine pompanin verebilecegi maksimum basing degeri girilir.

1. ADIM

P tusuna basin. Sifreyi giriniz ekrani gelecektir..

2. ADIM
Sag ok () Sag ile imleci saga kaydirin.

e

HEEL
JFREYT l:IF IHI._
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3. ADIM

Dogru sifreyi yukari ( A ) asadi ( V) tuslar yardimiyla girin. Sol ok (<). tusuna basarak
sifreyi onaylayin. Sifre dogru ise parametre hattina girilir.

Kk

i

i
JFREYT bIEIHIL

Sifre yanls ise hatali sifre ekrani goralir Tekrar deneyiniz. 2. Adimdanitibaren islemleri
tekrar ederek dogru sifreyi giriniz.

UYARI: Parametre hattindan ¢ikmak icin PO parametresinde olmak gerekir.

4. ADIM
P 1 Goriintii Secimi .cccceeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 0 -3 Gorlntu Segimi:

[0] 0= Cikigfrekansi (Hz)
1 = Motor akimi (A)
2 = DC bara gerilim (V Dc)
3 = Cihaz sicakhgi ( °C))

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO001 _ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile cihaz calisirken ekranda gormek istediginiz degeri ayarlayiniz.
Sol ok tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak
parametre hattindan ¢ikiniz.

P 2 Kalkis Rampasi .cccceeeeeeeeeeeeeecennenes 0-10,0

( Saniye ) [2,0]

Bu stre motorun tam durustan P é'da belirtilen maksimum frekans degerine
ivmelenme siresidir.

f(Hz)

»

Kalkig Stresi  t(sn)
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P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO002_ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile kalkis stresini ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin.
Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan c¢ikiniz.

P 3 Durug rampasl ..c.ccceeeeecccseeness 0-10,0

[2,0]
Bu stire motorun P é’da belirtilen maksimum frekans degerinden durus konumuna
gitme suresidir.

f(Hz) 4

\

Durus suresi  t(sn)

P

DURLS SUREST

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO003_ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslar ile durus slresini ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin.
Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan cikiniz.

P 4 Manuel calismada ........ccccceeeeee 15,0-50,0
Start frekansi (Hz) [15,0]
Manuel calismada baslangig frekans degeri

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla PO004_ e getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile cihaz manuel gcalismada start verildiginde gidecegi frekansi
ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna
basarak parametre hattindan ¢ikiniz.
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P 5 Calisma modu....................... 0-3
0 = Manuel
1 = Otomatik

2 = Yari otomatik
3 = Tam otomatik

0= Manuel calisma modu:

Manuel calisma modunda motor mendi igerisinde ayarlanan maksimum frekansta calisir.
Calisma modu manuel olarak ayarlanmigise sol ok butonuna basildiginda motor calistirilir,
sag ok butonuna basildiginda motor durdurulur.

B

MAHLEL

1 = Otomatik calisma modu:

Otomatik calisma modunda basing transmitteri araciligi ile dlgllen hat basinci ile set
basinci kargilastirilarak calisma saglanir. Hidrofor sisteminde, 3 ve 4 numaral flator
klemenslerine flator bagl olmalidir. Depo su seviyesi azaldiginda motor durdurulur.
Sirkilasyon sisteminde 3 ve 4 numarali klemensler kendiaralarinda kisa devre yapilmalidir
veya uzaktan kontrol amagli otomasyon sistemine baglanilabilir.

2 = Yar otomatik calisma modu:

Basing transmitteri arizalanmasi vb. durumlarda, sistemin basing salteri Uzerinden
calistinlmasi gerekir ise galisma modu yari otomatik moda alinabilir. Bu modda 7 ve
8 numarali klemenslere basing salteri baglanabilir. 7 ve 8 numarali klemensler kendi
aralarinca kisa devre oldugunda motor meniden ayarlanan maksimum frekansta
calistirilir, agik devre oldugunda durdurulur. Bu modda flatér devre disidir, bu nedenle
sistem acil durumlar haricinde bu modda uzun stire ¢alistiriimamalidir.
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3 = Tam otomatik calisma modu:

Full otomatik ¢alisma modu, cok pompali ve ¢ok stirtictilii sistemler icin tasarlanmistir. Full
otomatik calisma modunda basing transmitterleri araciligi ile calisma saglanir. Bu modda
tim sdrdciler full otomatik calisma moduna ayarlanmali ve aralarinda i¢ haberlesme
kablolalar baglanarak, i¢c haberlesme adresleri sira ile ayarlanmalidir. Full otomatik
calisma modunda master surlcl arizalanir ise ve tim cihazlara basing transmitterleri
bagli ise sistem otomatik olarak slave surlcdler Gzerinden galismasini strdirdr.

F o )

TAl TiE

P 5 Parametresi TAM OTOMATIK Mod (3) secilirse her bir Pompa kendini
gerektigi durumlarda(Sistemde Master olmadigi zaman) Gegici Master yaparak
Calismaya devam eder. Gercek Master sisteme tekrar girdiginde gecici MASTER
Parametresindeki (P 31 ) ayarlandigi konuma geri déner .Bu sekilde calisabilmsi igin
Master cihazda yapilan ayarlarin hepsi sistemdeki tim cihazlarda ayarlanir (Pompa
basinci, Caligma basinci ...... ) (Master, Slave 1,Slave 2,Slave 3....).

Her bir cihaza ayri aynn TRANSMITTER, FLATOR ve haberlesme kablo baglantilari
yapilmalidir. Her bir cihazin ekraninda kendi TRANSMITTER dan aldigi basing
degerini gosterir. MASTER cihaz ise kendi TRANSMITTER'| arizalanirsa sistemdeki
diger saglam olan TRANSMITTER'i sirasiyla (Slave_1, Slave_2, Slave_3) kullanir. Sistem
calisirken her bir cihaz bagli olduklari TRANSMITTER ve FLATOR'G kontrol eder. Ariza
var ise her bir cihaz kendi ekraninda bunu gosterir ama aktif olarak sistemde hazir bekler.

Duruyorsa ve sensor hatasi varsa ekranda. (Cikis sensor hatasi) goralar.

CIEIS SHSOR HHTH

= TUF B, Hz

Calisiyorsa ve sensor hatasi varsa ekranda. (Cikis sensor hatasi) gorilir.

Calismaya(RUN) devam eder

SHZOF HATH

ad. 8 Hr
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Duruyorsa ve Flator hatasi varsa ekranda. (Flator hatasi) gordlur.

FLATOR HATASI

STOF H.8 Hz

Calisiyorsa ve Flator hatasi varsa ekranda. (Flator hatasi) gorilir.
Calismaya (RUN) devam eder

FLATOR HATHSI
RLM 58,8 H:

- B

Cihazlar sirkilasyon modda ise her iki sensor kontroll yapilir hata varsa ekranda sirasiyla
cikis sensor hatasi, Emis sensor hatasi Flator hatasi gorilir.

CIRIS SHSOR HETE
STOF. ~ B0 He

EMIS SHSOR_HATF

FLATOR HATASI
STOF 8.8 Hz

Calistyorsa ve Sensor veya Flator hatasi varsa ekranda hatalar gordlur.
Calismaya (RUN) devam eder.

CIKIS SHSOR HATH
FLIM od. B Hz

FLATOR HATHSI
RLIM 56,0 H:

- B

Eger Sistemdeki butlin sensorler Arizali ise Master cihaz ekraninda Sensér hatasi
gorulur ve sistemdeki bitln cihazlar durur.Sistemdeki hatalar diizeltilene kadar bekler.

Eger Sistemdeki bittin Flatorler Arizali ise Master cihaz ekraninda Flator hatasi gordlir
ve sistem deki bitin cihazlar durur.Sistemdeki hatalar diizeltilene kadar bekler.
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P6 Motor frekansi (Hz) ....ccceeeueeennee 50.0 - 60.0
[50.0]
Motor etiketindeki frekans degerini giriniz. (Hz)

FEREE_

MOTORE FRER S

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla PO006_ ya getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslar ile Motor etiketinde yazan calisma frekansini ayarlayiniz. Sol ok
tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre
hattindan cikiniz.

P 7 Motor akimi ......ccceeeeccnnnnnnnnnnes 0-8
Cihaz gliciinden daha kiicik motorda calistirilacagi durumlarda motor etiket akim
degeri girilmeli. Diger durumlarda gerekli degil.

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla POO07_ e getirin. Sag ok ile imleci sag boélime kaydirin.
Yukari - asagi tuslariile Motor etiketinde yazan motor akimini ayarlayiniz. Sol ok tusuna
basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan
cikimiz.
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PARAMETRELERIN AYARLANMASI

P 8 Sensor basinci .......ccceeeeeeeeneenee. 0,1-100,0
(Bar) [16,0]
Sisteme baglanan basing sensoriniin degeri (bar)

HEE ] G

'EHSDF EH:IHFI

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO0O08_ e getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslariile cihaza takilan sensériin max basincini ayarlayiniz. Sol ok tusuna
basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan
cikiniz.

P 9 Calisma basinai...................... 0,1-100,0
(Bar) [3,0]

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO009_ a getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile sistemin calisacagi basing set degerini ayarlayiniz. Sol ok
tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre
hattindan cikiniz.

P10 Histerisiz basi .................... 0,1-3,0
(Bar) [0,5]
Ayarlanan set basinci degerinin ¢alisacagi ve duracagi hassasiyet degeri

FEELE_

HISTEEI; EHZIHLI

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO010_ a getirin. Sag ok ile imleci sag boélime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile sistemin galisacagi histeris basing set degerini ayarlayiniz. Sol
ok tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre
hattindan cikiniz.
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P 11 Histerisiz zamani ................. 0,1-30,0
Sec) [30,0]
Cihaz set basincina ulastiginda stop’a gegmeden 6nce bekleyecegi sire.

Fanll_

kil

YKL ZAMAH]

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla PO011_ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile sistemin duracagi histeris zamani set degerini ayarlayiniz. Sol
ok tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre
hattindan cikiniz.

P12 Minimum motor .....cccecceeeeeeeee 0-60,0
frekans (Hz) [15,0]
Minumum motor frekansini belirler.

PER1Z_ BEGE, 7

MIM MOTOR FREHSI

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla PO012_ye getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslar ile sistemin min frekans set degerini ayarlayiniz. Sol ok tusuna
basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan
¢tkiniz. (otomatik calismada cihaz minumum frekansi otomatik hesaplar.)

P 13 Maximum motor ..................... 0-60,0
frekans (Hz) [50,0]
Surdcinin maksimum cikis frekansini belirler (Hz)

FEEL L

FH HDTUE FEhH;I

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO013_ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuglari ile sistemin max frekans set degerini ayarlayiniz. Sol ok tusuna
basarak set edin. Asagdi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan
cikiniz.

19 www.etna.com.tr



PARAMETRELERIN AYARLANMASI

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO014_ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslariile cihazin parametrelerini fabrika ayarlarina dén (E). Sol ok tusuna
basarak set edin. Cihaz fabrika ayarlarina déner. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna
basarak parametre hattindan ¢ikiniz.

P 15 Pompa tanima. .......ccceeeeeeeecenneene 0-1
Pompa maksimum basinci elle girilir yada otomatik set yapildiginda cihaz bunu hesap
ederek kaydeder.

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki POO0O_
degerini yukari asagi tuslarla PO015_ e getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile pompanin verecegi maksimum basinci elle girin. Sol ok
tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre
hattindan c¢ikiniz. Ya da PO018 parametresini aktif ederek cihaz bu degeri otomatik
olarak hesaplar.

P 16 Motor tiiriine gore calisma......... 1-2

1) Normal ¢alisma
2) Fan/Pompa calisma.

“FILIEHH FHH FHHF

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO016_ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile fan pompa ¢alisma degerini ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak
set edin. Asagi ok tusu ile PQ'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan cikiniz.
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P 17 Dil secimi ...ccceueeeennennnnces 0-1
[0]

1) Tarkce

2)ingilizce

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO017_ e getirin. Sag ok ile imleci sag boélime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile dil se¢imini ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin. Asagdi
ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan cikiniz.

P 18 Otomatik test................. 0-1

[0]
Bu parametre 1 yapildiginda cihaz motoru calistirarak degerlerini otomatik olarak
kaydeder.

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla PO018_ e getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile deger 1 yapilip sol ok tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu
ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan ¢ikiniz. Cihaz motoru ¢alistirarak
pompanin degerlerini otomatik olarak ayarlar.

NOT : Basma kismindaki vanayi kapattiktan sonra (vana ile pompa arasinda genlesme
tanki olmamali. Otomatik set parametresini set edin.

P 19 Slave cihazlarin ............. 0-60,0
Start alma zamani (Sec) [5,0]
Birden fazla pompanin bulundugu sistemlerde Slave cihazlarin start alma zamani.

FEEL1S_

SLU START ZAMAMI

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla PO019_ a getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslariile start alma zamanini ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin.
Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan ¢ikiniz.
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P 20 Slave cihazlarn..................... 0-60,0
Stop alma zamani [5,0]
Birden fazla pompanin bulundugu sistemlerde Slave cihazlarin stop alma zamani.

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degeriniyukariasagi tuslarlaP0020_ye getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile stop alma zamanini ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin.
Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan ¢ikiniz.

P 21 Min frekans histeris ................ 0-10,0
frekansi [1,0]
Calisma basincina ulaginca inecegdi Min frekans + Histeris frekans

HISTERIS H

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO021_ e getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile histeris frekans degerini ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set
edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan ¢ikiniz.

FEBZ1_  BEAE1. 6

P 22 Pompa calisma tiirii ............... 1-2

1) Hidrofor
2) Sirkulasyon

-
| B
" i

Pl _

HIDEDOFOR

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degeriniyukariasagi tuslarla PO022_ ye getirin.Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asadi tuslar ile sistemin calisma secenegini Hidrofor veya Sirkulasyon
ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna
basarak parametre hattindan ¢ikiniz.
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P 23 BMS BMS Haberlesme adresi .......... 1-255
[1]

Bina otomasyon sistemlerinde master stiricliniin adresi bu parametreden ayarlanir.

FEEAZ_

EM= HHE. Hf-’F.E:-I

P tusuna basin. Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO023_ e getirin. Sag ok ile imleci sag bolime
kaydirin. Yukari - asagi tuslari ile bina otomasyon sistemlerinde haberlegsme adresini
ayarlayiniz. Sol ok tusuna basarak set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna
basarak parametre hattindan ¢ikiniz.

P 24 Faz hatasi .....ccccceeeeecciiiiinccenncnnnnne. 0-1

[1]
Faz koruma devrede.Giris fazlarindan birisi kesildiginde cihaz motoru ve kendini
korur ve ekranda faz hatasi yazisi goralur.

PEG2S_

FOZ EDEUHHJI UHE‘

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin.Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degerini yukari asagi tuslarla P0024_ e getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asadi tuslan ile giris faz koruma devreye alinir. Sol ok tusuna basarak set
edin. Asadi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan cikiniz.
Bu parametreyi iptal ederseniz cihaz faz kesilmelerine karsi motoru ve kendisini
koruyamaz.

P 25 Calisma zamani (h)
Cihazin calisma saati. (Sadece okunabilir)

FEEL._

CALISHMA ZAMAMI
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P 27 Enerjide kalma siiresi (h)
Cihazin enerjide kalma suresi. (Sadece okunabilir)

PEEZT

s
=

P 29 Start sayisi
Cihazin kag defa start aldigi gorulir. (Sadece okunabilir)

PHAS_
STRET SHYISI

P 31 Master-Slave ayari

Bu parametre, cihazin Master- Slave seciminin yapildigi parametredir. P tusuna basin.
Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_ degerini yukari-asagi tuslariyla PO031_
e getirin. Sag ok ile imlecini saga kaydirin. Yukari-asagi tuslari ile Master-Slave segimini
ayarlayin. Sol ok tusu ile imleci sola kaydirin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna
basarak parametre hattindan ¢ikiniz.

0- Master
1- Slave1
2- Slave2
3- Slave3

FAEZE] _
MASTER
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P 32 Teskac (tesisat kacak) korumasi

Bu parametre tesisat kacaklarina karsi olasi su baskinlarini dnlemek icin kullanihr.
Motor calismaya basladiktan itibaren 99 sn boyunca basing degerinde 0,1 barlik bir
artis olmazsa sistem kendini bloke eder. Bu parametreyi devre disi birakmak igin;

FOA3Z_ 15151

TESKAC DEVREDE

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO00O_
degeriniyukariasagituglarla PO032_ye getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslan ile parametreyi ‘0" olarak ayarlayin. Sol ok tusuna basarak set
edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan ¢ikiniz.

NOT: Transfer pompasi ve bahge sulama hidroforu uygulamalarinda bu parametre 0’
olarak ayarlanmalidir.

P 33 Alt akim yiizdesi
Bu parametre pompanin susuz calismaya karsi korumada belirlenen akim ytzde
degerinin yarlanmasi igin kullanilir. Gerektiginde bu parametreyi degistirmek icin;

PEG3S_  EEaE44

ALT RKIM YUZDESI

P tusuna basin.Dogru sifreyi girin. Dogru sifreyi girdikten sonra ekrandaki PO000_
degerini yukari asagi tuslarla PO033_ e getirin. Sag ok ile imleci sag bolime kaydirin.
Yukari - asagi tuslari ile parametreyi yikseltip alcaltabilirsiniz. Sol ok tusuna basarak
set edin. Asagi ok tusu ile PO'a gelin. P tusuna basarak parametre hattindan ¢ikiniz.
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ES YASLANDIRMA CALISMA

HiDROFOR

Sistemde 1 cihaz Master digerleri Slave(Slave 1,Slave 2, Slave 3) yapilir. Sensorler ve
Flator baglantilar, Parametre ayarlari (Motor basinci, Calisma basinci ....vb) Master
cihazda yapilr. Hattaki bittin cihazlarda P5 Otomatik, P22 Hidrofor modda ayarlanir.
Master cihaz ile Slave cihazlar arasindaki haberlesme kablosu baglanir.

ic haberlesme hattindaki cihazlarin durum géstergesi

Calisma zamani saat olarak gozikir. Saati az olan (daha az calisan) ilk dnce devreye
girer. Daha sonra sirasiyla saati az olan devreye girer. Bu sistemde cihazlar arasindaki
saat farki 1 saat'tir. Saatler esitlenene kadar saati az olan ilk devreye girer. P9
Parametresinde ayarlanan calisma basincina ulasinca saati fazla olan siralamasi ile
stop olur.

15

CHLISMAH SAMAMI B
SIRKULASYON

Sistemde 1 cihaz Master digerleri Slave(Slave 1,Slave 2) yapilir. Sensorler ve Flator
baglantilari, Parametre ayarlari (Motor basinci, Calisma basinci ....vb) Master cihazda
yapilir. Hattaki butin cihazlarda P5 Otomatik, P22 Sirkilasyon modda ayarlanir.
Master cihaz ile Slave cihazlar arasindaki haberlesme kablosu baglanir.

Sistem 1 Asil 1 yedek ise cihazlardan 1 tanesi master diger cihaz slave ayarlanir.
Saatler esit ise ilk master devreye girer. Slave cihaz beklemede kalir. Aralarinda 24
saat (1 glin) fark olunca saati fazla olan durur saati az olan devreye girer. Bu sekilde
24 saat donltsumli olarak caligir.

Sistem 2+1 ise (2 Asil 1 yedek cihaz var ise ) saati az olan 2 cihaz start alir ve ¢aligir. Biri
yedekte bekler. 24 saat fark olustugunda saati fazla olan stop eder yedek olan cihaz
start alir . Bu sekilde 2 cihaz calisir 1 cihaz yedek bekler.
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HATALAR - COZUMLER

HATALAR

NEDENI

ETNA

Motor Kisa Devre

Motor uglarn dogru baglanmamustir.
Kalkis rampasini (P 2) arttiriniz. Motor
uglari kisa devre olmustur . Motor
yanmustir. Cikis Modili bozulmustur.

¢cO6zUmMU

Motor baglantilarini kontrol ediniz.
Motor kablosunu kontrol ediniz.
Motoru konrol ediniz.

inverteri servise génderiniz.

Dusiik Sicaklik

inverter sogutucu sicakligi -10 dere-
cenin altina dustiginde bu hatay:
verir.

invereter sogutucu sicakliginin -10
derecenin lzerine ¢cikmasi beklenmeli.

Yiiksek Sicakhk

inverter sogutucu sicakligr 85 dere-
cenin Uzerine ¢iktiginda bu hatayi verir.

inveter calisma ortami 50 dereceyi
ge¢cmemelidir. Uygun havalandirma
yapilmalidir.

Motor akimi %100 %120 araliginda 60

Asin Yiik [y 8 R B Pompa sikisikligi kontrol edilmeli
Motor akimi %120 yi gectikten 3 sn g : .
Asirnt Alim s 120 il alline dliginese s Pompa sikisikligi kontrol edilmeli. Kalkis
. rampasini (P 2) arttiriniz.
uyariyi verir.
inverter besleme gerilimi nominal }
P~ . gerilimin %15 altinda ise bu uyariy Inverter besleme geriliminin galisma
UL, verir. (Nominal gerilim: 380V cihazlar araligina gelmesi saglanmalidir.
icin 380V, 220V cihazlar igin 220V'dur)
inverter besleme gerilimi nominal .
gerilimin %15 Ustinde ise bu uyariy Inverter besleme geriliminin ¢alisma
Yiiksek Voltaj verir. (Nominal gerilim: 380V cihazlar araligina gelmesi saglanmalidir.
icin 380V, 220V cihazlar igin 220V'dur) Inverter durus rampasi (P 3) arttirilmal.
Rejenerasyon etkisi.
3 faz cihazlar icin gegerlidir. Fazlardan inverter besleme fazlarini kontrol
Faz Hatasi herhangi birinin kesilmesi veya calisma ediniz. Inverter besleme kablolarini

degerlerinin altina diismesi durumun-
da bu uyaryi verir.

ve gevseklik olup olmadigini kontrol
ediniz.

Flator Hatasi
(Su Yok)

Flator baglanti kontagi agik oldugunda
bu uyariyi verir.

Depoda yeterli su olup olmadigini
kontrol ediniz. Flator ve baglantisini
kontrol ediniz.

Emis Sensor
Hatasi

Sirkiilasyon pompalari icin gegerlidir.
Emis sensorl (Transmitter 2) baglantisi
inverter tarafindan algilanamadiginda
bu uyariyi verir.

Transmitter 2 baglantisini kontrol
ediniz. Baglanti uclari ters olabilir.
Transmitter 2 bozulmus olabilir.
inverteri servise génderin.

Cikis Sensor
Hatasi

Cikis sensori (Transmitter 1) baglantis
inverter tarafindan algilanamadiginda
bu uyaryi verir.

Transmitter1 baglantisini kontrol verir.
Baglanti uglari ters olabilir. Transmitter
bozulmus olabilir. inverteri servise
gonderin.

Yetersiz Kapasite

Pompa kapasitesi yetersiz kaldigi
durumlarda bu uyariyi verir.

Pompa kapasitesini kontrol ediniz.

P 9 ve P 15 i kontrol ediniz. P 9 da
ayarlanan deger P 15 ten biyik olursa
yetersiz kapasite hatasi verir.

Tesisat Kacag:

inverter tesisatta kacak varsa bu uyariyi
verir.

Tesisatinizi kontrol ediniz. Sistem

su yokken ilk calistirmada bu hata
goriilebilir. Sistemi resetleyip yeniden
calistirmayi deneyiniz.
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BiNA OTOMASYON SiSTEMi

Haberlesme sistemi

Haberlesme protokolii
Haberlesme hizi
Haberlesme mesafesi

RS485

9600 Baud
1000 metre

MODBUS 8 NONE 1

ASCIl

QzeR)E)S ACIKLAMA

0x1100 Sistem basinci 400 (4 Bar)

0x2000 Master inverter sisteme bagh mi? 1=Bagl 0 =Bagl degil

0x2001 Master inverter calisiyor mu? 1 = Caligiyor 0 = Calismiyor
0x2002 Master inverter frekansi (Hz). 500 (i.e.)

0x2003 Master inverter hatada mi? 10,20,21,24,25,26,27,28,30,40,50,60,61,62
0x2004 Master inverter calisma saati. 1250 (6rnek)

0x2005 Master inverter calisma giinii. 650(6rnek)

0x2010 Slave_1 inverter sisteme bagli mi? 1=Bagl 0 =Bagl degil

0x2011 Slave_1 inverter calisiyor mu? 1 = Caligiyor 0= Calismiyor
0x2012 Slave_ 1 inverter frekansi (Hz). 500 (6rnek)

0x2013 Slave_1 Inverter hatada mi? 10,20,21,24,25,26,27,28,30,40,50,60,61,62
0x2014 Slave_1 Inverter ¢alisma saati. 1250 (6rnek)

0x2015 Slave_1 Inverter calisma gina. 650 (6rnek)

0x2020 Slave_2 Inverter sisteme baglh mi? 1=Bagl 0 =Bagl degil

0x2021 Slave_2 Inverter ¢aligiyor mu? 1= Calgiyor 0= Calismiyor
0x2022 Slave_2 Inverter frekansi (Hz). 500 (6rnek)

0x2023 Slave_2 Inverter hatada mi? 10,20,21,24,25,26,27,28,30,40,50,60,61,62
0x2024 Slave_2 Inverter ¢alisma saati. 1250 (6rnek)

0x2025 Slave_2 Inverter calisma gind. 650 (6rnek)

0x2030 Slave_3 Inverter sisteme bagh mi? 1=Bagl 0 =Bagl degil

0x2031 Slave_3 Inverter calisiyor mu? 1=Bagl 0 =Bagldegil

0x2032 Slave_3 Inverter frekansi (Hz). 500 (6rnek)

0x2033 Slave_3 Inverter hatada mi? 10,20,21,24,25,26,27,28,30,40,50,60,61,62
0x2034 Slave_3 Inverter calisma saati. 1250 (6rnek)

0x2035 Slave_3 Inverter calisma gind. 650 (6rnek)
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BiNA OTOMASYON SiSTEMi

Modbus ASCII

“Perna

ModBus uzerinden cihaza Star-Stop ve Hiz degeri vermek icin cihazi MANUEL moda
(P 5 parametresi = Manuel) almak gerekir. BMS adresi (P 23 ) ayarlanmalidir.(1-127).

F:

=
i

MHMHLEL

Modbus Hata Kodlari

Foc calisma suresi hatasi
Yiksek Voltaj hatasi

Dusuk Voltaj hatasi

Yiksek sicaklik hatasi

Faz Hatasi (3 faz cihazlar igin)
Motor Faz Hatasi

Dustk Akim Hatasi

Tesisat kagagi

Cikis Sensor Hatasi

Emis Sensor Hatasi

Flator Hatasi (Su Yok)

Asirt Akim

Asiri Yak

Over current(Motor kisa devre) hatasi
Software (Yazilim hatasi)
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MASTER EKRAN KODLARI

Bu gosterge kodlari sadece MASTER secilen cihaz ekraninda gériiniir.

MASTER EKRANI

100 Sadece Slave 1 Hatta
010 Sadece Slave 2 hatta
001 Sadece Slave 3 hatta
110 Slave 1 ve Slave 2 hatta
101 Slave 1 ve Slave 3 hatta
011 Slave 2 ve Slave 3 hatta
111 Slave 1, Slave 2 ve Slave 3 hatta
000 Sadece MASTER hatta

Hatta birden fazla cihazin ekraninda (111) géralirse,
111 hatta birden fazla MASTER ayarlanmistir.

( Hatali se¢cim. Hatta sadece TMASTER secilebilir)

30



HATA KODLARI - UC FAZLI iINVERTORLER l ETNA

Hata kodlan

10 = Motor Kisa Devre

20 = Duslk Voltaj

21 = Faz Hatasi (3 faz cihazlar igin)
24 = Yetersiz kapasite

25 = Tesisat kacagi

26 = Cikis Sensor Hatasi
27 = Emis Sensor Hatasi
28 = Flator Hatasi (Su Yok)
30 = Yiksek Voltaj

40 = Asirt Akim

50 = Asin Yuk

60 = Sicaklik Hatasi

61 = Yiksek Sicaklik Hatasi
62 = Dusuk Sicaklik Hatasi

UC FAZLI INVERTORLER

Giris Gerilim Aralig AC380V +/-% 20

Motor Cikis Glcu 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3 kw 4 kW 5,5 kW 7.5 kW
Surekli Cikis 2,22 kVA| 2,91VA | 4,10 kVA | 5,36 kVA | 7,26 kVA | 9,31 kVA | 12,6 kVA
Cikig Akimi

(Nominal) (A) 2,8 3,7 5,2 6,8 9,2 11,8 17
Cikig Akimi

(Max. Stirekli) (A) 3,08 4,07 5,72 7,48 10,12 12,98 18,5
Girig Akimi (A) 3,7 49 5,9 10 12,5 16 25
Onerilen Giris Sigortasi (A) 10 16 20 32
Onerilen Girig 1,5 2,5 4
Baglanti Kesiti

(mm?) Cikis 15 2,5 4
Olciiler (mm) (w x | x d) 200 X 200 X 127

Agirlik (kg) 2,5
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MONOFAZE iINVERTORLER

Giris Gerilim Aralig

AC230V +/-% 15

Motor Cikis Glcu 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
Surekli Cikis 2,22 kVA 2,91 VA 4,10 kVA
Cikis Akimi (Nominal) (A) 5,0 6,5 9,2
Cikis Akimi (Max. Strekli) (A) 6,0 7,5 10,5
Girig Akimi (A) 7,0 9.1 12,5
Onerilen Girig Sigortasi (A) 16 16 16
Onerilen Baglanti Kesiti (mm?) 1,5 1,5 2,5
Output 1,5 1,5 2,5

Olciiler (mm) (w x | x d)

200 X 200 X 127

Agirlik (kg)

2,5
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MERKEZ SERVIiSIMIZE BAGLI
TURKIYE GENELINDE 100'DEN FAZLA
HIZLI VE GUVENILIR SERViIS NOKTAMIZ iLE
DAIMA YANINIZDAYIZ!

Satis Sonrasi Hizmetler

* Montaj Siipervizérliigii ¢ Cihaz Devreye Alma
* Ariza Giderme ¢ Yedek Parca Temini
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34775 Umraniye - Istanbul / Turkiye
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